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Cwiczenie nr 3

Temat: Badanialaboratoryjne gerotorowego silnika hydraulicznego

Cel ¢wiczenia: celem ¢wiczenia jest wyznaczenie charakterystyk statycznych gerotorowego silnika
hydraulicznego na stanowisku laboratoryjnym.

Zalecenia: znajomo$¢ parametrow opisujacych silnik hydrauliczny (chtonno$¢, cisnienie
nominalne, moc przekazywana przez silnik do napgdzanego urzadzenia), znajomos$¢ budowy silnika

gerotorowego.

Przebieg ¢wiczenia:

Po zapoznaniu si¢ ze schematem stanowiska laboratoryjnego nalezy przeprowadzi¢ identyfikacje
elementdw hydraulicznych na stanowisku. Wyznaczanie charakterystyk silnika gerotorowego
(rys.1) firmy EATON przeprowadzane jest przy obciazeniu silnika stalym momentem M. Zmiang
obrotéw walu silnika (w przedziale od 300 obr/min do 600 obr/min co 30 obr/min) uzyskuje si¢ na
drodze zmiany szczeliny diawiacej dtawika ZD. Obroty na wale silnika mierzone sa przy pomocy
obrotomierza CO. Po kazdej zmianie obrotow nalezy odczyta¢ ci$nienie w przewodzie zasilajacym
(manometr MR1) oraz na sptywom silnika (manometr MR2). Dodatkowo w celu wyznaczenia strat
wolumetrycznych w silniku nalezy dokonywaé¢ pomiaréw natezenia przeptywu w galezi zasilajace;j
silnika (przeptywomierz turbinkowy PT1) oraz na splywie z silnika (przeptywomierz PT2).
Warto$§¢ momentu obrotowego rozwijanego przez silnik mierzona jest na momentomierzu MO.
Wykorzystujac wzory matematyczne podane ponizej nalezy dokona¢ obliczenia sprawnosci
wolumetrycznej oraz catkowitej badanego silnika. Dane z pomiaru oraz obliczen winny by¢ zawarte

w tabeli 1. Na ich podstawie nalezy wyznaczy¢ poszukiwane charakterystyki badanego silnika:

Nvs= f(4p)
= ns=f(4p)
- Q= f(4p)
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Rys. 1. Zasada dziatania silnika gerotorowego serii J2 firmy Eaton:1 - tozysko wzdluzne
(oporowe), 2 - tulgja, 3,4 — gniazda przylaczeniowe, 5 - suwak obrotowy, 6 - wirnik gerolera, 7 -

watek Cardana oraz watek zabierakowy, 8 - walek napedowy

Tab. 1
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Wzory wykorzystywane w obliczeniach:
1. Spadek cisnienia na badanym silniku:
Ap=p, —p, 1
2. Chilonnos¢ teoretyczna silnika:
Qr =qs g (©)

3. Sprawno$¢ wolumetryczna silnika:
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Nvs = Q,

gdzie:

gs-chtonnos$¢ jednostkowa badanego silnika

_ [em® O
Qs = 129%%

4. Moc przekazywana przez silnik do napgdzanego urzadzenia:

N, =2 Mg [hg
5. Moc dostarczona do silnika:
Ng =Q, [,
6. Sprawnos$¢ catkowita silnika:
—_ Ne
Ns = N,

)
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Z ¢wiczenia nalezy sporzadzi¢ sprawozdanie, w ktérym zostanie przeprowadzona dyskusja nad

otrzymanymi wynikami.



